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Shenzhen, Guangdong, China, para solicitar permiso por escrito para utilizar los
materiales de este manual para cualquier proposito o para cualquier otra pregunta

relacionada con este manual.

Para evitar lesiones personales, danos materiales o danos accidentales al producto, lea
toda la informacion de este capitulo antes de utilizar el producto. Este equipo esta

destinado a técnicos profesionales o personal de mantenimiento.

Precauciones

O

Antes de la instalacién y la puesta en servicio, lea atentamente este manual, compruebe
la lista de equipos v, si tiene alguna pregunta, pongase en contacto con el distribuidor o
con Smartsafe de inmediato.

El operador debe tener conocimientos basicos sobre la alineacion de las cuatro ruedas.

El operador debe tener conocimientos sobre el uso seguro de los elevadores y el
mantenimiento seguro de los vehiculos.

Una vez finalizado el mantenimiento del vehiculo, es necesario comprobar y apretar todos
los pernos y componentes aflojados seglin sea necesario para garantizar la seguridad.

No instale el alineador de ruedas 3D inaldmbrico WA613 sobre un objeto vibrante o una
superficie inclinada. Evite la luz solar directa y la humedad.

Esta prohibido el desmontaje no autorizado del equipo para evitar danos en los
componentes, afectar la inspeccion y aumentar la dificultad y el coste del mantenimiento.
En el caso de danos causados por un desmontaje no autorizado, la empresa no
proporcionard ninguna garantia. La camara del alineador de ruedas 3D inalambrico

U WA613 es un componente éptico clave para la inspeccion y debe mantenerse limpia.

Informacion de seguridad

No opere el sistema de alineacion de las cuatro ruedas en un ambiente inflamable y
explosivo.

ambiente.

Esta estrictamente prohibido colocar cualquier material inflamable o espontaneamente
combustible (como pafios contaminados con aceite de maquina y pafios contaminados
con solventes inflamables) cerca del equipo.

A Coloque el equipo lejos de fuentes de fuego y coloque también un cortafuegos

II

adecuado.
extintores junto al equipo.

iNo mire directamente la emision del laser! Evite exponer los ojos o la piel a
radiacion directa o dispersa.
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1. Descripcion general

1.1 Introduccion del producto

El WA613 es un alineador de ruedas 3D inalambrico con un disefio industrial
completamente nuevo. Se utiliza para detectar las posiciones relativas y los angulos entre
las ruedas del vehiculo para determinar los parametros de alineacion de las ruedas. Esto
guia a los técnicos de mantenimiento de automoviles en el ajuste de los parametros de
alineacion de las ruedas para cumplir con los requisitos del disefio del automovil, lo que
garantiza una conduccién suave y segura, reduce el consumo de combustible y el
desgaste de los neumaticos. El alineador de ruedas 3D inalambrico es facil de operar, no
se ve afectado por la nivelacion de la plataforma y la inclinacién de la carroceria del
vehiculo no afectara su precision. La medicion dindmica se habilita empujando el vehiculo

o haciendo girar las ruedas, lo que mejora la eficiencia y la precision de la medicion.

1.2 Caracteristicas y caracteristicas

U Listo para usar nada mas sacarlo de la caja, no requiere ensamblaje ni cableado;
0 calibracion de fabrica gratuita.
Compatible con multiples plataformas, se puede adaptar a elevadores de tijera
grandes y elevadores de cuatro columnas. Con el terminal de enlace inteligente ST13,
los datos de medicidn se transmiten de forma inalambrica, lo que le permite observar
el proceso de medicion y los resultados en cualquier momento, lo que lo hace
conveniente para el ajuste del chasis. Equipado con una bateria de gran capacidad, no
es necesario conectarse a la energia durante el proceso de medicion, lo que lo hace
mas seguro. Admite dos tipos de métodos de medicion de alineacion de cuatro
ruedas: medicion estandar y medicién rapida. Puede medir parametros clave como
convergencia, inclinacion, avance, inclinacion del pivote central y angulo de empuije.
También admite mediciones adicionales como distancia entre ejes, ancho de via,
desplazamiento del eje, desplazamiento de la rueda, diagonal y desplazamiento
central. Cubre datos de alineacién de cuatro ruedas para mas de 50.000 modelos de
U vehiculos globales y admite la personalizacion del usuario. Genera informes de
inspeccion profesionales, admite la comparacion de datos antes y después del ajuste
U y admite el intercambio de informes.
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1.3 Rango de medicion

Especificaciones del vehiculo admitidas

Distancia entre ejes

1940 mm ~ 4600 mm

Ancho de via

1290 mm ~ 1900 mm

Didmetro de la llanta (usando una abrazadera

275 mm ~ 640 mm

de llanta de tres puntos)

470 mm ~ 1100 mm

Diametro del neumatico (usando una abrazadera de neumatico de cuatro puntos)

1.4 Requisitos del entorno operativo

Requisitos
Pardmetros ambientales 0°C ~45°C
Temperatura de funcionamiento 20% ~90%
Humedad de funcionamiento -20°C~70°C

Temperatura de almacenamiento

10% ~90%

Humedad de almacenamiento

86 kpa ~106 kpa

Presién atmosférica de funcionamiento

Descarga de aire 8 kV, descarga de contacto 4

Proteccion ESD

Requisitos de iluminacién

kv
Se recomienda para uso en interiores y evitar su

uso en entornos con luz solar intensa.

Diferencia de altura de la pista del ascensor

Diferencia entre la parte delanteray trasera < 2

mm

SmartSafe
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1.5 Instrucciones de uso
El diagrama de funcionamiento coordinado del alineador de ruedas 3D inalambrico

WA613 se muestra en la siguiente figura. Todo el sistema se compone principalmente de

la seccion de adquisicion de datos y el terminal de enlace inteligente ST13. Los

componentes de la seccidn de adquisicion de datos constan de 2 unidades de medicion y

4 objetivos. i

Intelligent link terminal

Clamp & target - RL ¢ Clamp & target - RR
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2 Estructura del instrumento

2.1 Estructura general
El alineador de ruedas 3D inalambrico WA613 consta principalmente de unidades de

medicion (derecha/izquierda), abrazaderas y objetivos (FR/FL/RR/RL), ST13, un terminal
de enlace inteligente, platos giratorios, un accesorio para el volante y un accesorio para el

pedal de freno, todos emparejados con un elevador estandar de cuatro postes.

Nota: Los productos con diferentes configuraciones tienen diferentes componentes y
accesorios. Consulte al distribuidor o la lista de empaque del producto para obtener
informacion especifica.

2.2 Conjunto de unidad de medida

El alineador de ruedas 3D inaldambrico WA613 tiene 2 conjuntos de unidades de medicion
(derecha/izquierda). Mutual-check camera (built-in)

. Lifting handle
Power switch

Measuring camera

iteastning camera Mutual-check target

Indicator light Magnetic holder

DC-IN power socket

2.3 Abrazaderay objetivo

Target fixing knob
Target

Nota: El volante se utiliza para ajustar la altura de la mordaza de
sujecion.
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3. Pasgs para la operacion de alineacion de las cuatro
ruedas

3.1 Preparativos

3.1.1 Activacion del dispositivo

Al utilizar WA613 por primera vez, es necesario activar WA613 en la tableta de inspeccién
(terminal de enlace inteligente ST13). Nota: Antes de activar el dispositivo, asegurese de
que WA613 esté en un estado de inicio normal y que la tableta (terminal de enlace
inteligente ST13) esté en un estado de intento de conexion (es decir, la unidad de
medicién esté en un estado de luz azul intermitente). 1) Ingrese a la interfaz principal del
programa de medicion de alineacion de las cuatro ruedas

haciendo clic en la aplicacién [Alineacién de las cuatro ruedas] en la tableta.

2) Haga clic en el icono [Alineacidn de las cuatro ruedas] en la interfaz principal para

ingresar al dispositivo.

— Device Selection
Interfaz de activacidn, seleccione el dispositivo y haga clic

Mo online devices detected. Please power on the device to activate.

en [Activar].
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3) Ingrese el nimero de serie y el codigo de activacién de WA613, luego haga clic

n [Activar].

2 [.ﬁ.clwate Bvite
Step 1: Pliase enter the product SN Sep 2: Scan the QR code of enter the device activation code
BO20S0000004 ] 25189687 e =

Step 3, ensure that all devices are turned on and in the [Connected] state

clic 4) Laactivacion se realizd correctamente.

* B ¥

Message

Some devices are no1 connected, please check

(codigo QR).

The device is activated successfully and can be used normally!
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5) Seleccione el dispositivo y haga clic en [Siguiente]. ruedas 3D inalambrico

- Device Selection

Online devices detected. Please select: Default current device for today

Activate Mext

3.1.2 Uso de la etiqueta de posicionamiento

El producto incluye pegatinas de posicionamiento para facilitar la instalacién del
dispositivo. Coloque la pegatina de posicionamiento a aproximadamente 1 cm de la

superficie del elevador y aseglrese de que la superficie de posicionamiento esté paralela

a la superficie del eteyadar.

©

NS

3.2 Inspeccion de rutina
Ingrese a la interfaz principal del programa de medicion de alineacion de cuatro ruedas

haciendo clic en la aplicacion [Alineacion de cuatro ruedas] en la tableta. La interfaz

principal muestra 6 7
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SmartSafe
Funciones: alineacion de las cuatro ruedas, inspeccion registros de base de
rapida, administracion de dispositivos y Inspeccion, datos,

configuraciones del sistema.

=)

Database

Four-Wheel Alignment Quick Inspection Inspection Records Device Management

Systern Settings

3.2.1 Seleccién de coche

Haga clic en el icono [Alineacion de las cuatro ruedas] en la interfaz principal para ingresar
a lainterfaz de inspeccion de alineacién de las cuatro ruedas de rutina y, primero,
seleccione el automévil. De acuerdo con la informacion del automévil que se detectara,
seleccione [Region] -> [Marca] -> [Modelo] -> [Afo] -> [Configuracion] en orden y, luego,
ingrese a la interfaz [Informacion del automovil]. Nota: Puede ingresar informacion

relevante en el cuadro de blusqueda en la parte superior de la pantalla para realizar una

. 1 PR
blsquedaTapida: T
€—  CarSelect Q B8 =
1 2
Configuration
=y Car Select
146/1/4/1/6 TS 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236 146/1/4/1/6 TS 16V/145=VIN 4058043146=VIN 2076237-
146/1/8/2/0 T5 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236 146/1/8/2/0 TS 16V/145=VIN 4058043146=VIN 2076237 -
146/1/9 TD/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236 146/1/9 TD/145=VIN 4056043146=VIN 2076237-
146/ Juniior 1/4 TS/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236 146/ Junicr 1/4 TS/145=VIN 4058043146=VIN 2076237~
m 2001 > (3
4) 5
EURDPE-ALFA_ROMED-145/145 200 Switch Inspection histary Cubtoner cirs
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Las instrucciones de los botones de pantalla son las
siguientes:

Al hacer clic en este boton, podra ver rapidamente el estado del dispositivo,
el nivel de la bateria, la sefal de conexion de red y otra informacion (cuando
todos los dispositivos estan en linea, se muestra el icono

en verde mostrado en rojo
cuando el nivel de bateria es bajo, el icono se muestra en
Ej

naranja; cuando hay una anomalia o mal funcionamiento del

estado del d|sp05|t|vo el icono se muestra en naranja; cuando

aunos dispositivos estan en linea o en proceso de

. ES
Conectando, el icono se muestra en azul ).

(1) Estado del )

d|SpOS|t|VO ( Device status

e L

@) ajustes( ) Al hacer clic en este boton podra ingresar rapidamente a la

Pa rémetlgg"s interfaz "Configuracion de parametros".

Reflejala region, la marca, el modelo, el ano y la informacion

(3) Camino de configuracion del automdvil seleccionado.

Se utiliza para seleccionar directamente automaéviles

@ HIStOFIa.|,de detectados previamente segun registros de inspeccion
inspeccion
historicos.
(5) Coches de Para ver la informacion de los coches del cliente guardados
clientes para seleccionarlos directamente.
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En la interfaz “coches”, puedes ver los datos estandar del vehiculo, y también puedes

modificar la configuracién y agregar datos personalizados seglin sea necesario.

€ CarSelect =i E
Car info
Front axle Rear axle
Parameter Standard
Front Total Toe -00°20' -00"10° 00°00
FL Toe -00°10' -00°05' 00°00"
FR Toe -00"10' -00°05' 00°00
FL Camber@ -01°30' 01110 -00°50'
FR Camber@ -01°30' -01*10' -00°50'
Left Caster 0210’ 02*40° 0310
Right Caster 02*10' 0240 03"10'
EUROPE-ALFA_ROMED-145/146-2001-186/1/4/1/6 TS 16V/145+-\i8 0580421 86+ VN 20, Madify configuration Unit settings Reselect Confirm car

Las instrucciones de los botones de pantalla son las siguientes:

Esta funcion se utiliza para personalizar la informacién de

configuracion. Haga clic en [Modificar configuracion] para ingresar 4

[Modificar

configuracién]

lq siguiente interfaz: .=
Front axle Rear axle
Parameter Min Standard Max
Front Total Toe -00° 200 -00*10 0000
FL Toe 00" -00*05' 0000
FR Toe -00° 10 -00°05' 00*00°
FL Camber @ -01730° 01110 00°50"
FR Camber & 01730 -01*10 00°50°
Left Caster oz oztan 03"10
Right Caster o2y 0240 03"10°
EUMOPE-ALFR. M 145106 2000 RNV VS T8 1A Save Car inbo editor Cancel Uit semingn Eenfirs Confrgraticn

Después de modificar el valor del parametro, haga clic en [Guarda
configuracion actual]. En la ventana emergente, ingrese el nombrg

de la configuracion y haga clic en [Aceptar] para guardar [

D

L

configuracion modificada en la base de datos personalizada.

10
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ottt Soaar HoTTeo

Save Configuration

Si necesita modificar la informacion del modelo de datos

personalizados, puede hacer clic en [Editar modelo] para modificar

la informacion correspondiente y luego hacer clic en [Guardar

-~

configuracion actual]. Carinfo editor
ASIA

DAEWOD

Evanda

2004

Evanda

[Cancelar edicién]: cancela la edicidn y regresa a la interfaz de

confirmacioén de informacion del vehiculo. [Confirmar
configuracion]: confirma que se ha modificado la configuraciéon y

regresa a la interfaz de confirmacion de informacion del vehiculo.

11
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Esta funcion se utiliza para modificar las convergencia,

unidades de altura, ancho de via, distancia angulo, coche

entl’e ejeS, etC. Unit settings
Degree
Degroe and minute 0
mm (Tire Outside. 400 | mm)
. ., inch{decimal inches) ire Outside 0 [ 12 | inch)
[Configuracion
de la unidad]
Degree
Degree and minute O

inch{decimal inches)

1/Bin.
1/16in
[Volver a Seleccione nuevamente un vehiculo segin [Region] -> [Marca] ->
seleccionar] - . .
[Modelo] -> [AfRo] -> [Configuracidn].
[Confirmar Confirme la informacion del vehiculo e ingrese a la interfaz de
tochet

inspeccion del vehiculo.
3.2.2 Inspeccién del vehiculo

—ml
< Vehicle Inspection 8 =
Tire inspection
Cw
fw= [ L
EMROPE-ALFA_ROMEG- 145/145- 2001 146/1/4/1/6 TS D6V/145+-ViNe S0SH042/1 86+ VIN 2076236 Skip vehicle inspection —

Complete las inspecciones pertinentes del vehiculo, como la inspeccién de los
neumaticos, la inspeccion de la banda de rodadura y la presién de los neumaticos y la

rlnzedicic')n de la altura del automdvil, luego haga clic en [Siguiente] para ingresar.
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Interfaz de preparacién de medicion. Puede hacer clic en [Omitir inspeccion del vehiculo]

e ingresar a la interfaz de preparacion de medicidn sin la necesidad de una inspeccién del
vehiculo.

3.2.2.1 Inspeccion de neumaticos

Después de comprobar el estado de la banda de rodadura, haga clic en el botén [+],
seleccione las opciones de estado de la banda de rodadura para cada neumatico en la
ventana emergente y podra adjuntar las fotos de referencia correspondientes (hasta 3).
Después de completar la inspeccion de los neumaticos, haga clic en [Siguiente] para

ingresar a la interfaz “Inspeccion de la banda de rodadura y la presion de los

neumaticos”.
LF RF LR RR

Tire normal

nside wear
Feathered wear Spoity wear
Aging
Wear limit Bulge

Damage/ punciure Coaxial tread pattern/brand inconsistent

Valve aging Hub damage

UnBicensed tires

13
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3.2.2.2 |nspeccién de la banda de rodadura y la presién de los neumaticos

Después de completar la inspeccion de la banda de rodadura y la presion de los
neumaticos, haga clic en el cuadro de entrada correspondiente en esta interfaz para
ingresar el valor de inspeccién. En la opcidén "Profundidad de la banda de rodadura",
puede hacer clic en [+] o [-] para aumentar o disminuir el cuadro de entrada para que
corresponda con la cantidad de ranuras para diferentes tipos de neumaticos (de 2 a 5).
Aqui, puede hacer clic en la [Herramienta de deteccién de la banda de rodadura] para
conectarse al detector de la banda de rodadura correspondiente (comprado por
separado) para la inspeccion de la banda de rodadura. Después de completar la
inspeccion de la banda de rodadura y la presion de los neumaticos, haga clic en
[Siguiente] para ingresar a la interfaz "Medicion de la altura del automovil".

R o—
— Vehicle Inspection B 2

Tire tread/ pressure inspection

= Cor Select

Weshicle
* Inspection

Skig vehicke inspection Unit settings Tohlnlinn tool [ Mext

3.2.2.3 Medicién de la altura del vehiculo
Siga las instrucciones en pantalla para comprobar la altura de la carroceria del vehiculo e

ingrese el valor de la medicién en el cuadro de entrada correspondiente. Los pasos
especificos son los siguientes: 1) Llene el vehiculo con combustible, refrigerante y
lubricante, y coloque la rueda de repuesto y las herramientas.en sus puestos designados.
2) Utilice una cinta métrica para medir la altura H del vehiculo mediante un método de
medicion. como se muestra en la figura siguiente.

3) Introduzca el valor H medido en el cuadro de entrada

correspondiente.

14
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Cuando todos los valores estan en verde, la altura del vehiculo cumple con los estandares;
si aparecen uno o mas valores en rojo, es necesario solucionar el problema del vehiculo.

Después de completar la medicidn de la altura del vehiculo, haga clic en [Siguiente] para

ingresar a la interfaz de “Preparacion de la medicion”.

= Car Select

0.00:

0.00mm 0.00 0.00m

EI Measurem

ent

EURDPE-ALFA_ROMED- 145/146- 2007 1466/ 1/4/176 TS 164/ 1450 ViN 4058042/ 1460-VIN 2076236 Skip vehicl inspection Unit settings Next

€ Vehicle Ingpection (i | E

3.2.3 Preparacion de la medicion

Instale el accesorio y el dispositivo de acuerdo con las instrucciones en pantalla y luego

realice el escaneo de medicion.

3.2.3.1 Instalacién de accesorios

€ Measurement & =

Fixture installation

= Car Select

Vehicle
Inspection

-
After parking the vehicle Align the wheels straight »
: steadily on the lift, install ahead, install the steering
] Align the front wheels of Step2 thewheel chocks on the Step3  wheel lock, put the
Step 1  the vehicle to the center rear whieets 1o prevent gearbox in neutral, and

of the tumiable sliding releage the parking brake

EURDPE-ALFA_ROMED- 145/146- 2007 1466/ 1/4/176 TS 164/ 1450 ViN 4058042/ 1460-VIN 2076236 Provi Skip guide Next

Haga clic en [Instalacion de accesorios] e instale los accesorios correspondientes segun

las instrucciones en pantalla.

15
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ruedas 3D jnalambrico ,
Instrucciones. 1) Alinee las ruedas delanteras del vehiculo con el centro de la plataforma

giratoria. 2) Después de estacionar el vehiculo de manera firme en el elevador, instale las
cufas para ruedas en la parte trasera.

ruedas para evitar deslizamiento.
3) Alinee las ruedas hacia adelante, instale el bloqueo del volante, coloque la caja de

cambios punto muerto y suelte el freno de estacionamiento.

3.2.3.2 Instalacion del dispositivo

Una vez finalizada la instalacion del dispositivo, haga clic en [Siguiente] para ingresar a la
interfaz de la guia de instalacién del dispositivo e instalar el dispositivo correspondiente
de acuerdo con las instrucciones en pantalla. Nota: Se recomienda instalar las etiquetas
de posicionamiento correspondientes del producto en el costado del puente elevador con
anticipacion para facilitar la instalacion del dispositivo. 1) Instalacién de la abrazadera
Alinee las abrazaderas con el centro de los neumaticos, de acuerdo con el diagrama,
sujete las 4 mordazas de sujecion de la abrazadera en el borde metalico de la llanta de

la rueda y oriente el lado estampado del objetivo hacia el centro (unidad de medicion).

Nota: Las abrazaderas deben estar verticales al suelo, con un rango de error permitido de

-15° a 15°.

— B
€  Measurement 8 =

Install the wheel clamp

=y Car Select

@ Vehicle
Inspeciion

Measifem

ent

During installation, the four

5 claws of the wheel clamp
tep 1 should clamp the metal Step2  The patterned side of the target faces the middle (measuring unit)

edge of the wheel hub

EURDPE-ALFA_POMED- D5/ 145 2001- 186/ 1/4/1/6 TS 164,745 ViM S0580421-46+-VIN 2076236 Pravious Skip guide Hant

16
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2) 1Instalacién de la unidad de medicién Instale la unidad de medicién entre las

abrazaderas delanteras y traseras, y fije la superficie magnética de arriba a abajo en el
costado del puente elevador.

— Measurement [:ﬁ =

= Car Select

Wishicle
Inzpection

Pleaze ingtall the measuring unit between the left and right wheel clamps, and attach the magnetic surface to the side of

Step 1 e lift bridge from top to bottorn

EURDPE-ALFA_ROMED-145/146 2001 146/1/4/1/6 TS 16V/145+- Vi 405421 46+-VIN 2076236 - ——
i1 Provious Skip guide Next

3) Alineacion de la unidad de medida. Para asegurarse de que las dos unidades de
medida estén alineadas entre si, compruebe visualmente que una de ellas se encuentre

en el mismo eje longitudinal que la opuesta.

- Measurement =i | =

Align the measuring unit

= Car Select

Vehicle
Inspection

To ensure that the two calibration units are aligned with each other, visually check that they are on the same longitudinal
axis as the opposite side

Step 1

EURDPE-ALFA_ROMED- 15/ 146 2001 166/ 1/4/176 TS 164/ 1450-ViN S05B042/1460-VIN Z0T6236 Previous Mext

Una vez instaladas todas las pinzas y las unidades de medicion, las luces indicadoras de
las unidades de medicion parpadean rapidamente en azul, lo que indica que las unidades
de medicién estan buscando el terminal de enlace inteligente ST13. Luego, las luces
indicadoras parpadean lentamente en azul, lo que indica que el dispositivo esta en red

internamente. Cuando ambas unidades de medicion estan conectadas, 17



WAG613 Manual de usuario del alineador de SmartSafe
ruedas 3D inalambrico

Las unidades se conectaran correctamente a la tableta, las luces indicadoras permaneceran
fijas en verde.

3.2.3.3 Calibracion global

Una vez instalado el dispositivo, haga clic en [Siguiente] para ingresar a la interfaz de
calibracion global. Después de confirmar que ambos iconos de unidad de medida

muestran “Conectado”, haga clic en [Iniciar calibracion].

€ Measurement B =

= Car Select

Wehicle
Inspection

EURDPE-ALFA_ROMEC- 145/ 1462001 146/ 1/4/1/6 TS 164145+ Vi 4058042/ 1.46+-VIN 2076236 Pri ™ Start calibration

Una vez completada la calibracién, los iconos de la unidad de medicién y del objetivo
muestran "Listo".

Meastrement B =

= Car Select

Vehicle
Inzpection

EURDPE-ALFA_POMED-1AS/145-2001-186/1/4/176 TS 16V/145+-VIN S0SB042/146=-VIN 2076236 P Next
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Una vez completada la instalacion del dispositivo, haga clic en [Siguiente] para ingresar a
la interfaz de “Compensacion de balanceo” y empuje el vehiculo de acuerdo con las
indicaciones de la interfaz y complete la compensacion de balanceo.

SmartSafe

— Rolling compensation E;é E
a Car Select = .
b Rolling compensation completed
Vehicle
Inspection .
e r > ' £ >
|
EURDPE-ALFA_ROMEQ-145/146-2001-146/1/4/1/6 TS 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236 "
Previous

3.2.4 Compensacion de balanceo
La operacion de compensacion de balanceo es la siguiente: 1) De acuerdo con la

indicacion de la interfaz, primero empuje lentamente el vehiculo hacia atras hasta que

Los punteros permanecen en la zona verde, como se muestra en la

figura siguiente. =
i ' Please push cart backward

Vehicle

Inspection
ia::e;.s:;..-.-.-. — i @ *

. ) | | B
& =
m——
EUROPE-ALFA_FOOMEC- 1 A5/145 2001-1.86/1/4/1/6 TS 16V/145+-Vid 4058043 H Prav
revious
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SmartSafe

2) Cuando la interfaz indique “Empuje el automovil hacia adelante”, empuje lentamente

el automovil hacia adelante hasta que todos los indicadores vuelvan a permanecer

enla zona.verde.,

=

=y Car Select

@ Vehicle
Inzpeciion

Please push cart forward

z l,@_}l =
: |‘A| :
._.!; i

4176 TS DEV/ 14500 S0SB04T-86=-VIN 207623

EURDPE-ALFA_ROMED-145/145

Previous

=
—e
o—

Cuando la interfaz indica “Compensacion de balanceo completada”, la compensacion de

balanceo se completa y se ingresa automaticamente a la interfaz “Resultados de

medicion”.

€ Rolling compensation

a Car Select

b Rolling compensation completed
Vehicle
Inspection

wy, Measurem
ent

o

EUROPE-ALFA_ROMED-145/146-2001-146/1 /4116 TS 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236

Previous

3.2.5 Medicién del pivote central

La medida del pivote central es especifica para las ruedas delanteras, incluida

la

inclinacion del pivote central y el avance. El angulo de inclinacion del pivote central

puede distribuir el peso del vehiculo de manera uniforme sobre los cojinetes,

protegiéndolos de dafos y haciendo que la fuerza de direccién sea uniformey 20
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Luz de direccion. La presencia de un angulo de avance puede hacer que el punto de

interseccion del eje de direccién y la superficie de la carretera esté frente al punto de

contacto del neumatico, lo que puede usar la resistencia de la superficie de la carretera

para mantener el automovil en movimiento recto.
3.2.5.1 Preparativos

Prepare lo siguiente de acuerdo con las instrucciones en

pantalla: (1) Retire el bloqueo del volante.

~— Kingpin

Remaove steering whe

= Car Select
Viehicle
Inspection
j
Measuem —
| .. éf—
Ralling \ é’"
tion
W Results
s Feport

Step 1 Remove steering wheel lock

EURDPE-ALFA_ROMED- 15/ 146 2001 166/ 1/4/176 TS 164/ 1450-ViN S05B042/1460-VIN Z0T6236

casurgment

skipl

&

T

(2) Preparacion de la medicion
1) Instale el bloqueo del freno. 2)
Retire el pasador de la plataforma
giratoria. 3) Retire el pasador de la

placa deslizante lateral.

21
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< Kingpin

= Car Select

Vehicle
Inzpection

% (
W

Méasis
-;I u“l..: e

Ralling
compensa
tion

x Fesuits
Report | Remave the gide-slip
1 Install brake lock Step 3 ;
Step P plate pin
——
EURDPE-ALFA_POMED-1AS/145-2001-186/1/4/176 TS 16V/145+-VIN S0SB042/146=-VIN 2076236 Pravh ., Skipkin Next

Una vez completada la preparacion, haga clic en [Siguiente] para ingresar a la interfaz

“Medicion del pivote central”.

3.2.5.2 Medicién del pivote central

1) Ajuste el volante en posicidn recta, es decir, que las dos ruedas delanteras tengan lam

isma convergencia.

< Kingpin

Kingpin

= Car Select

Vehicle
Inzpection

Méasis
-;I u“l..: e

Please return the steering wheel to the straight position

Ralling
compensa
tion

EURDPE-ALFA_POMED-1AS/145-2001-186/1/4/176 TS 16V/145+-VIN S0SB042/146=-VIN 2076236

Previous
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2) Segun las indicaciones del sistema, gire el volante hacia la izquierda o hacia la derecha

(gire el volante lenta y constantemente) y cuando el angulo del volante alcance o
supere el angulo establecido (12°), el sistema le indicard que gire el volante en la

direccion opuesta.

€ Kingpin B B =

Kingpin measurement

= Car Select

Wehicle
Inspection

Messursm 00.15°

Ralling

'@, COmpensa {

tion

Please go left

Please turmn the steering wheel slowly

EUROPE-ALFA_ROMECD- 1451462001 146/ 1747176 TS 16V, 145N 4058042/ 1-66=-VIN 2076236 -
Provious

3) Segln las indicaciones de la interfaz, gire el volante de forma lenta y constante.
Cuando el angulo del volante alcance o supere el angulo establecido (12°), el sistema

le indicara que enderece el volante.

- o—
€ Kingpin ] ) =
Kingpin measurement
= Car Select
Vehicle
Inzpection
o T [
10.41
Rl g
‘} COMpPensa
tiom )
B8 Kingpin Please go right
Please twm the steering wheel slowly
EUROPE-ALFA_ROMEC- 145/ 145 2001 146/1/4/116 TS 164/145+-VIN J05R042/1.86+-VIN 2076236 previous
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4) Segun las instrucciones del sistema, devuelva el volante a su posicion inicial.

- Kingpin

= Car Select
Wehicle
Inspection

L -08.46°
Ralling

9- f;:_"’("‘“ > 1 <

Please return the steering wheel to the straight position

Please turn the steering wheel slowly

EURDPE-ALFA_ROMED- 15/ 146 2001 166/ 1/4/176 TS 164/ 1450-ViN S05B042/1460-VIN Z0T6236

Kingpin measurement

Pravious

—
—c
a—

Una vez finalizada la medicion del pivote central, cambie a la interfaz de “Resultados de la

medicion”. Nota: Si necesita ajustar el chasis y el elevador se mueve o se eleva, haga clic

en ]botdn para realizar la “Calibracion global” para garantizar que la altura de los

Los puentes del ascensor son consistentes.

24
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Esta funcion se utiliza para ver y guardar los resultados de las mediciones. Los resultados

que se muestran de forma predeterminada son los resultados de las mediciones

“Globales”. Para ver los resultados de las mediciones por separado para “Eje trasero”,

“Eje delantero”, “Simetria” y otros elementos, simplemente haga clic en los botones

correspondientes en la parte superior de la pantalla. Haga clic en [Configuracidn de la

unidad] para modificar la unidad de visualizacién del elemento de medicion. Antes del

mantenimiento, haga clic en [Guardar el valor actual como antes del mantenimiento]. Los

resultados de las mediciones se actualizaran en tiempo real después de que se complete

el mantenimiento. Haga clic en [Siguiente] para guardar los resultados de las mediciones

. - = . ——
actuales g.jngresar a la interfaz “Informe de inspeccion”. ®[6

ﬁ!.‘f‘

<

Relling

'@_ compensa

00°21"
"00°27

FLTon

|

0136

. |

01°28'

Rear Axle Front Axle Symmetry
0111
= . | _a—
II @M ‘. '00 031 '
—-OI—, _"I)_:
00°1 -00°44
] | —
bl A
L W =01°23
00°00

==
—
o—
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3.2.7 Informe de inspeccién

SmartSafe

Esta funcion se utiliza para ver, guardar y compartir los informes de inspeccion. En el lado

derecho de la pantalla, puede hacer clic para ver los informes de inspeccion de alineacion

de las cuatro ruedas, antes y después del mantenimiento, antes del mantenimiento,

valores actuales, valores simétricos, inspeccién de neumaticos, altura del automovil y

Report

mas <

=y Car Select

SmartSafe

Four-Wheel Alignment Report

ALFA_ROMED 145/164 2001 146 AN S TGy T
45+ WIH AGSB L - VIN SEM24

[ Kingp n
% Result 0.0mm
The presisre il
Report [ —— [ e [re— [
Caf haight L L] L] L]
Batons repair [Tr— Sandw val Mo v Ao e
Lt o ez
e ve 208 e
EURRDPE-ALFA_ROMEC- 145/146-2001- 146/1/4/1/6 TS 16,45+ 40550 . . »
Edit customner infarmation Share report Print report

g
B =

test and save the report

Before and affer
repair

e
o ——
]

Las instrucciones de los botones de

Modificar o agregar informacion del

pantalla son las siguientes: cliente.

Customer Information

Car info Personal information

ALFA_ROMEQ

[Editar
informacién del s
145/146
cliente]
2001

CANCEL

SAVE
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Elinforme de inspeccion se puede compartir mediante

codigo QR o correo electronigos methods

E3

[Compartir
informe] QR Code Ernail
CANCEL
Puede imprimir el informe de inspeccion actual o seleccionar
“Guardar como PDF” en la esquina superior izquierda de la
ventana emergente para guardar el informe como un documento
LE.. Save as POF .
_[Informe o] v Bl 5 fer Bl ] 05 Jer
impreso] o=l | =l | B —
el L ] el La ] i o -
- ."'"'-l (S
e i
— -
® ® ® ®
Guarde el informe de inspeccion en el terminal de enlace inteligente ST13
[Probary guardar y puede hacer clic en [Registros de inspeccién] en la interfaz principal para|
elinforme] consultar y administrar todos los informes de inspeccién guardados.

3.3 Inspeccion rapida
La inspeccion rapida no incluye los pasos de seleccion e inspeccion del vehiculo, y no

realiza la medicién del pivote central. Si necesita operar todas las funciones de medicion,

seleccione [Alineacion de las cuatro ruedas] para la inspeccion de rutina.

27
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3.3.1 Preparacion de la medicién
Haga clic en [Inspeccién rapida] en la interfaz principal para ingresar a la siguiente pantalla:

& Measurement &5 =

Fixture installation

Align the wheels straight |
ahead, install the stesing

After parking the vehicle
steadily on the lift, install

&}

Align the front whesls of Step 2 the wheel chocks on the Step 3  wheel lock, put the
Step 1  the vehicle 1o the center rear wheels 1o prevent gearbox in neutral, and
of the tumiable sliding release the parking brake

Ship guide Mext

Siga las instrucciones en pantalla para completar los pasos, como la instalacion del
dispositivo, la instalaciéon de la abrazadera, la instalacion de la unidad de medicién, la
alineacion de la unidad de medicion y la calibracién global. Después de completar la
preparacion de la medicién, haga clic en [Siguiente] para ingresar a la interfaz de

“Compensacion de balanceo”.

28
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3.3.2 Compensacion de balanceo

La operacion de compensacion de balanceo es la siguiente: 1) De acuerdo con la

indicacion de la interfaz, primero empuje lentamente el vehiculo hacia atras hasta que

Los punteros permanecen en la zona verde, como se muestra en la figura siguiente.

€~ Rolling compensation L= |

By Measwem
B . Please push cart backward

Ralling

, Compénsa

o 1} 1 @ * B
b 4 > - =

Pravious

—
—c
a—

2) Cuando lainterfaz indique “Empuje el vehiculo hacia adelante”, empuje lentamente

el vehiculo hacia adelante hasta que todos los indicadores vuelvan a estar en la zona

Verda'mg compensation =i

==

Meazrem
ent

Please push cart forward

@l»i

A |

.!‘ l
. A

Pravious

—
—c
a—

Cuando la interfaz indica “Compensacion de balanceo completada”, la compensacion de

balanceo se completa y se ingresa automaticamente a la interfaz “Resultados de

medicion”.

29
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3.3.3 Resultados de la medicién

Esta funcion se utiliza para ver y guardar los resultados de las mediciones. Los resultados

gue se muestran de forma predeterminada son los resultados de las mediciones “globales”.

Para ver los resultados de las mediciones por separado para “Eje trasero”, “Eje delantero”,

“Simetria” y otros elementos, simplemente haga clic en los botones correspondientes en la
parte superior de la pantalla.

€ Results E';"J @

Mi‘?asurem
en

< |

L}

Relling
, compensa
tion

—— |_— - ° '
e 00721 l. 0191

FL Camber FR Camber

. "00°31"

_.J—' . Lo —..l_,
-00°27 00°17' -00°44
—. | _i— s T —
-01°36' | — | -00°12’
- 02°51
. | P Tt Jon . _c—
01728 ™ =aalseT T 01°23'

Thoust Angle

Previous rent value as before repair Unit settings Mext

Guarde los resultados de la medicidon antes de realizar el mantenimiento. Los resultados
de la medicion se actualizaran en tiempo real una vez finalizado el mantenimiento. Haga
clic en [Siguiente] para guardar los resultados de la medicion actual e ingresar a la interfaz

“Informe de inspeccion”.
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3.3.4 Informe de inspeccién

Esta funcidn se utiliza para ver, guardar y compartir informes de inspeccion. En el lado
derecho de la pantalla, puede hacer clic para ver los informes de inspeccion de alineacién

de las cuatro ruedas, antes y después del mantenimiento, antes del mantenimiento,
valores actuales, simetria, etc.

“—

= s —
Report 6 =

I"\\. SLEm

SmartSafe

Four-Wheel Alignment Report

Tress S4pth
Tire pressssrs
Ealing dismate

Cai height

Fean eft

Betoos repair Wir

Edit customer infarmation Share report Print report

Before and after
P

the test and save the repo

Las instrucciones de los botones de

pantalla son[ledisigguientes: | Modificar o agregar informacion del
) » cliente.
informacién
del cliente] El informe de inspeccion se puede compartir mediante
[Compartir , .
. codigo QR y correo electronico.
informe] . . L -, . .
Imprima et informe de inspeccion actuat o guarde
[Informe informe como un documento PDF.
impreso] Guarde el informe de inspeccién en la tableta de¢
inspeccion y puede hacer clic en [Registros de
inspeccion] en la interfaz principal para consultar \
[Probary guardar administrar todos los informes de inspeccion
el informe] guardados.

3.4 Registros de inspeccién

Esta funcidn se utiliza para ver y administrar los informes de inspeccion guardados. Haga
clic en [Registros de inspeccion] en la interfaz principal para ingresar a la interfaz

“Registros de inspeccion”. Los registros de inspeccion se clasifican segun el tiempo de

inspeccion. Haga clic en 31
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La flecha hacia arriba o hacia abajo en el lado derecho del tiempo correspondiente

permite expandir o contraer la lista de registros. En el cuadro de busqueda en la parte
superior de la pantalla, puede ingresar palabras clave del nombre del informe para buscar

y encontrar rapidamente el informe de inspeccion correspondiente.

Al hacer clic en un solo registro podra ver los detalles del informe de inspeccién y también

— Inspection Records

ALFA_ROMEOQ 145/146

2001 Report

2024-09-18 02:31:30

CHRYSLER Delta 2011

Report

2024-09-14 0222014

Quick Inspection Repert

240917 2300048

Quick Inspection Report

240514 021247

Quick Inspection Report

FO24-09-14. 024557

DAIHATSU Applause 1998
Report

240913 220439

Quick Inspection Report

2024-09-14 022418
ASUNA(INDIA)
SUNRUMNMER 1992 Report

20240513 18:40:37

Edin

podra compartirlo e imprimirlo.

— Report details

SmartSafe

Four-Wheel Alignment Report

UROPE ALFA_ROMED 1 45/148 2007 148/1ATM. TS 1AW/ 14S 2 VIl
208 VTN 2078238

Four-Wheel Alignment —

Trewd depid
Tire pressure
Rpiling dismeter

ot hsight

Frost left Frisst sight
T | [T
e, .
e tmm
o tmm
Erlere repai (I

—
—_— = -
- [— | o |
el
| - -
i
d6mmn tenen
=
. i
— Before and after reps
L) Omm —
Bt vl [r. Al

Share report Print repart

Haga clic en [Editar] para administrar el

informe de inspeccion.
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€  Inspection Records Q
{1} 9 .

ALFA_ROMED 145/146 Quick Inspection Report Quick Inspection Report Quick Inspection Report
2001 Report
2024-09-18 02-31:39 0240917 Z31048 20240514 024557 0260514 022418
CHRYSLER Delta 2011 Quick Inspection Report DAIHATSU Applause 1998 ASUNA(INDIA)
Report Report SUNRUNNER 1992 Report
2024-09-14 72:20:14 0240314 021347 24513 230439 20240313 184037
=3 EXN e ==

Select All Delote Share report Print report Exit adit

Las instrucciones de los botones de pantalla son las siguientes:

[Ver detalles] Ver los detalles de este informe de inspeccion.
[Seleccionar todo] | Seleccionar todos los informes de inspeccion expandidos
[Eliminar] Eliminar el informe de inspeccién seleccionado.
Compartir el informe de inspeccién seleccionado. Solo se
[Compartir
informe] puede compartir un informe a la vez.
Imprima el informe de inspeccion seleccionado, solo se
[Informe
impreso] puede imprimir un informe a la vez.
[Salir de Salir del modo
edicion] de edicion.

3.5 Base de datos

Esta funcion incluye una base de datos estandar y una base de datos personalizada. La
base de datos estandar incluye informacion sobre varias series de productos producidos
por numerosos fabricantes tanto a nivel nacional como internacional durante su periodo
de produccion, y puede actualizar el contenido de la base de datos de manera oportuna

mediante actualizaciones del sistema.
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3.5.1 Base de datos estandar

Haga clic en [Base de datos] en la interfaz principal, luego seleccione [Base
de datos estandar].

SmartSafe

Database Selection

Standard Database Custom Database

En la base de datos estandar, seleccione el vehiculo por [Regidn] -> [Marca] -> [Modelo] ->
[Afo] -> [Configuracidon] (puede buscar rapidamente ingresando las palabras clave
correspondientes en el cuadro de busqueda en la parte superior de la pantalla) e ingrese a
la interfaz "Informacion del vehiculo" para ver la informacion de los parametros del
vehiculo correspondiente. Haga clic en [Actualizar] en la parte inferior de la pantalla para
actualizar la base de datos estandar a la Ultima versidn. Nota: Después de la actualizacion

de la base de datos, los datos personalizados originales no se perderan.

—
e Car info Q =

Configuration

146/1/4/1/6 TS 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236
146/1/8/2/0 TS 16V/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236
146/1/9 TD/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236

146/ Junicr 1/4 T5/145=-VIN 4058042/146=-VIN 2076236

Switch

146/1/4/1/6 TS 16V/145=VIN 4053043146=VIN 2076237 -

146/1/8/2/0 TS 16V/145=VIN 4058043146=VIN 2076237-

146/1/9 TD/145=VIN 4058043146=VIN 2076237-

146/Junior 1/4 TS/145=VIN 4058043146=VIN 2076237-

Upgrade
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En la interfaz “Informacién del automévil”, puede hacer clic en [Configuracion de unidad]

para modificar la unidad de visualizacion del valor para los parametros correspondientes.

€« Carinfo E
Front axle Rear axle
Parameter Standard
Front Total Toe -00°20' -00"10 0o°00'
FL Toe -00°10' -00°05" o0ocoo’
FR Toe -00°10' -00°05" 00°00"
FL Camber @ -01°30' 0110 -00°50'
FR Camber @ -01°30' -01"10° -00°50"
Left Caster 0210 02°40' 0310
Right Caster 020 0240 03*10°
EUROPE-ALFA_ROMED- 145/ 145 2001- 186/ /40176 TS 16V/145=-W S05804211 46 VIN 2076236 Madify configuration Car info editor Uit settings
~
Unit settings
Degree
Degree and minute o
mm (Tire Outside., 400 | mm)
inch({decimal inches) “ire Outside C inch)
caster, thrust angle.
Degree
Degree and minute °
inch(decimal inches)
1/8in.
1/16 in.
4
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Haga clic en [Modificar configuracion] para modificar los valores de los pardmetros

correspondientes segln sea necesario, luego haga clic en [Guardar].

— Car info

Front axle

Parameter

Frant Total Toe -00.13°
FL Toe -00.06*

FR Toe -00.06°

FL Camber ® -01.93°
FR Camber @ -01.93°
Left Caster 01.56°
Right Caster 01.56°

Save

Standard

00.00%

00.00*

00.00*

-00.65°

-00.65°

02.59*

02.59°

Cancel

Rear axle

Car info

00.13*

00.06"
00.06°
00.63°
00.63°
03.62°

03.62°

Car info editar Uniit séttings

En el cuadro de diadlogo emergente, ingrese el nombre de la configuracién y haga clic en

[Aceptar] para guardar la configuracién modificada como una configuracion personalizada.

Save Configuration

CANCEL

3.5.2 Base de datos personalizada

Ademas de la base de datos estandar proporcionada por el sistema, los usuarios también

pueden agregar datos personalizados para agregar manualmente informacién del modelo

del vehiculo que no esta disponible en los datos estandar, lo que hace que el sistema sea

mas adecuado para aplicaciones de estaciones de mantenimiento.
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Ingrese a la interfaz de administracién de “Base de datos personalizada” a través de
[Base de datos]-> [Base de datos personalizada] en la interfaz principal.

— Customn database

[

Carinfo Creation Time

Edit configuration  New configuration

Las instrucciones de los botones de pantalla son las siguientes:

[Ver detalles] [Editar

Ver los detalles de estos datos personalizados. Se utiliza

configuracion]

para seleccionar y eliminar uno o varios datos

[Nueva

personalizados. Se utiliza para agregar nuevos datos

configuracion]

3.6 Gestion de diSpositivos personalizados.
Esta funcion se utiliza para ver el estado del dispositivo y la informacion de la version,

administrar los sistemas del dispositivo y las actualizaciones de firmware. Haga clic en

[Administracién de dispositivos] en la interfaz principal para ingresar a la siguiente

interfaz:
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<  Device Management 4) &3
1) Measuring unit - left V01,90 Vo190 Vo008 VO1.01VE1.01
a D ¥O1. 220101 vo1.12 Vo103
23
Measuring unit - right V0190 Vo150 V00,08 WOL.01/VET.01
a [:l V01, 22001.81 LR Vai.aa
6 7 8
Unbind device One-clickupgrade ~ Davice scanning

Los botones de la pantalla y las descripciones de los elementos de la pantalla son los

>i<guientes:
Vdispositivo

identificacion 'y
nombre

Se utiliza para identificar y distinguir diferentes
dispositivos.

Cuando el dispositivo no esta conectado a la red, el icond

se muestra en rojo. Una vez que el dispositivo esta

2 Estadodela ,
conexién conectado a la red, el icono se vuelve azul y muestra la
intensidad de la senal de la red.
0 Elicono se muestracomo &l cyando el dispositivo
Conectado a lared. )
0 Elicono cambia a U nod%ss'baués de queel
(3) Estado dela
bateria Conectado a la red. _ N )
0 Elicono se muestra en rojo. ﬁpgagwgoe%t%ateria
El nivel esta por debajo del 20%.
Se utiliza para comprobar el estado del dispositivo.
Permite comprobar el estado de la conexion de red de las
S unidades de medida y de la tableta, el nivel de bateria de
@ E;tado.c.jel las unidades de medida y la intensidad de la sefial de red
dispositivo de las unidades de medida. Se utiliza para mostrar la
versién del sistema, la version del firmware y otra
informacion de la versidn del dispositivo WA613.
(5 Informacién de la

version
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(6) Desvincular Permite desvincular el dispositivo WA613 de la tableta. Se

dispositivo
utiliza para actualizar con un solo clic el firmware y el

sistema del dispositivo a la Ultima version.

Nota:
(7 Actualizacién con Al actualizar, coloque el interruptor de encendido de las
un solo clic dos unidades de medida en “ON”.

Asegurese de que el nivel de bateria de cada unidad
individual sea superior al 80% o coloque el dispositivo en
la base de carga para cargarlo.

Se utiliza para escanear y conectar el dispositivo para la

Escaneo de red.

dispositivos
3.7 Configuracién del sistema
Esta funcion se utiliza para configurar parametros, administrar informacién de clientes y

tiendas, visualizar la version de la aplicacion y el nimero de serie y otra informacion.

3.7.1 Configuracion de parametros

Haga clic en [Configuracion del sistema] en la interfaz principal para ingresar a la pagina
“Configuracion de parametros”. Los usuarios pueden cambiar entre diferentes unidades
de visualizacion para la convergencia, el angulo, el ancho de via y la distancia entre ejes, la
profundidad de la banda de rodadura, la presion de los neumaticos y la altura del vehiculo
segun seanecesario.

Parameter Tou-in unit
= Setlings

.& Cusiomer
o
e |
m
Angles (camber, caster, thrust angle_. )
Track widih and wheslbase

Veaad dacah
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3.7.2 Informacién del cliente
Haga clic en [Informacidn del cliente] en el lado izquierdo de la pantalla para ingresar a la
interfaz de administracion de “Informacion del cliente”.

€= Customer Info Q
E Paramaeter Customar nama Teluphona License plate rumber VIN Address Add tima
Settings
m Jack 123578965823 B23458 1G1BLESPTTRZIAS6T Chicago 2024-09-18
BB chon b
R Shep lnfo
@ o

Edit Add

Haga clic en un solo dato del cliente, edite la informacion correspondiente en la ventana

emergente y haga clic en [Guardar] para modificar la informacion del cliente.

)

Medify customer info
Jack
13568555582
yueDh3
HSDHHXSBJOHDJDHDF
GU and CNN

C;I”r‘.u “

Haga clic en [Editar], seleccione la casilla de verificacion frente a la informacion individual

del cliente y luego haga clic en [Eliminar].
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Customer name Telophone

Jack 123578065823

Q@ roout

ruedas 3D matambrico

License plate number ViN Address
B23458 1G1BLESPTTRII4E6T Chicago
Select all Delete Exit editing

Add time

240518

Haga clic en [Aceptar] en el cuadro de didlogo emergente para eliminar la

informacion del cli€nte seleccionado.

Hint

Are you sure you want to delete?

Al

Después de hacer clic en [Agregar], ingrese la informacién del cliente correspondiente en

la ventana emergente y luego haga clic en [Guardar] para agregar la informacién del

cliente.

Add customer info

Cancel Save

-
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3.7.3 Informacién de la tienda

SmartSafe

Haga clic en el lado izquierdo de la pantalla para ingresar a la interfaz de administracién
de [Informacion de la tienda]. Haga clic en [Editar], luego edite la informacion de la tienda

correspondiente v haga clic en [Guardar] para guardar la nueva informacion de la tienda.

— Shop Info

E L:"_: \,“.I Repair shop  x Repal shop
Custarmer Principal  hucy Telephone 15698354785 Emall  ucy@outiook.com
2 o
Shop address 123 main ST. Los Angeles Ga 9000
e
Q o

3.7.4 Acerca de

Haga clic en [Acerca de] en el lado izquierdo de la pantalla para ver el nimero de version,

el nUmero de serie y la gestion de actualizaciones.

— About
E |f\||-| meier
a Custamer
Four-Wheel Aligner
A Shop info

W2.0.4

tem ¥ V1.07_OaTest

M B02050000004

Upgrade

Haga clic en [Actualizar], el sistema buscara nuevas versiones de la aplicacion y

actualizara la aplicacién a la ultima version.
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Términos 4.,

El angulo de alineacion de las cuatro ruedas se refiere al angulo relativo entre el sistema
de suspension y los diversos componentes moviles. Mantener el angulo de alineacion de
las cuatro ruedas correcto garantiza la estabilidad del movimiento del vehiculo y reduce el
desgaste de los neumaticos. Los angulos principales de la alineacién de las cuatro ruedas
de un automovil incluyen: inclinacion de la rueda, convergencia, avance y pivote.

4.1 Linea central geométrica

Plano central longitudinal de la carroceria del vehiculo e interseccién del plano horizontal

que pasa por los ejes delantero y trasero del vehiculo.

4.2 Comba

El camber se define como un angulo formado por la linea central del neumatico y la linea
vertical vista desde la parte delantera del coche, que es positivo cuando esta hacia fuera 'y
negativo cuando esta hacia dentro, como se muestra en la figura siguiente. Los diferentes
angulos pueden cambiar el punto de contacto y el punto de fuerza entre el neumatico y el
suelo, afectando directamente al agarre y al estado de desgaste del neumatico, y
cambiando la distribucién del peso sobre el eje, evitando el desgaste anormal de los
cojinetes. Ademas, la existencia del camber se puede utilizar para contrarrestar los
cambios angulares provocados por la deformacion de los componentes del sistema de
suspensién y la holgura entre las superficies méviles después de que la carroceria del
vehiculo se someta a cargas. La existencia del camber también afecta a la direccion de
desplazamiento del coche, al igual que las motocicletas pueden utilizar la inclinacion de la
carroceria para girar. Por tanto, el angulo de comba de las ruedas izquierda y derecha
debe ser igual, para no afectar a la estabilidad en linea recta del coche bajo el equilibrio de
fuerzas, y para mejorar la estabilidad en linea recta y evitar el desgaste desigual de los
neumaticos en coordinacion con la convergencia. Si no hay una inclinacion positiva, lgs

ruedas se inclinaran demasiado hacia el interior cuando
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completamente cargado, acelerando asi el desgaste de los neumaticos y de los cojinetes

de las ruedas. Por lo tanto, este pardmetro puede prolongar la vida Util de los neumaticos

y de los cojinetes de las ruedas. o vl

4.3 Convergencia (angulo)

La convergencia se define como un angulo formado entre la linea central del neumatico y
el eje longitudinal del automovil, visto hacia abajo desde la parte superior del automovil,
que es

positivo cuando esta hacia adentro y negativo cuando esta hacia afuera, como se
muestra en la siguiente figura.

El valor total de convergencia es igual a la suma de los valores de convergencia de las dos
ruedas, que es el angulo entre las lineas centrales de los dos neumaticos. La funcion de la
convergencia es compensar la tendencia del neumatico a rodar hacia dentro o hacia fuera
debido al angulo de inclinacion y la resistencia de la carretera, con el fin de garantizar la
estabilidad en linea recta del automovil. El parametro asociado con la convergencia es la
divergencia, también definida como el angulo que forman los dos neumaticos cuando se
observan desde arriba del vehiculo. Sin embargo, la definicion del simbolo es opuesta a la
del angulo de convergencia, negativo cuando es hacia dentro y positivo cuando es hacia
fuera. Debido a que algunas personas estan acostumbradas a utilizar la convergencia, se
debe prestar especial atencion a la diferencia entre la convergencia y la divergencia.

4.4 Inclinacion del pivote

La inclinacién del pivote de direccion se define como un angulo formado por la linea
central del eje de direccidn y la linea vertical vista desde el frente del vehiculo, como se
muestra en la siguiente figura. El angulo de inclinacién del pivote de direccion puede

distribuir el peso del vehiculo de manera uniforme sobre el eje de direccidn.
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Cojinetes, protegiéndolos de danos y haciendo que la fuerza de direccion sea uniforme y

ligera. Por el contrario, si el angulo de inclinacién del pivote de direccion es 0, la fuerza de

reaccion entre el peso del vehiculo y el suelo generara una gran tensién de corte lateral en
el eje, que puede danar facilmente el eje y hacer que la direccion sea pesada. Ademas, la
inclinacion del pivote de direccion también es la fuente de la fuerza de retorno de la
direccién de las ruedas delanteras. La inclinacion del pivote de direccion se ha establecido
al principio del disefio de la suspension del vehiculo y, por lo general, no es ajustable.

s

4.5 Rueda pivotante

El angulo de avance del pivote central se define como un angulo formado por la linea
central del eje de direccion y la linea vertical vista desde el costado del vehiculo, que es
negativo cuando se avanza hacia adelante y positivo cuando se retrocede, como se
muestra en la siguiente figura. La presencia del &ngulo de avance del pivote central puede
hacer que el punto de interseccion del eje de direccion y la superficie de la carretera se
encuentren frente al punto de contacto del neumatico. La resistencia de la superficie de la
carretera al neumatico se puede utilizar para mantener el automovil en linea recta. El
principio es similar al de la rueda delantera de un carrito de compras que gira
automaticamente en la direccion en la que se aplica fuerza y mantiene un movimiento
recto. Cuanto mayor sea el angulo de avance, mejor sera la estabilidad en linea recta del
automovil y mejor sera la respuesta de la direccion al girar. Sin embargo, hara que la
direccién sea mas pesada. El angulo de avance del pivote central de un automévil normal

es de aproximadamente entre 1y 4 grados.
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4.6 Convergencia al girar 20°

La convergencia al girar se define como la diferencia en el angulo de direccién entre las

dos ruedas delanteras al girar 20°, como se muestra en la figura siguiente. Al girar, el
angulo que gira la rueda interior suele ser mayor que el de la rueda exterior, con una
diferencia de unos 2 grados. El objetivo es permitir que el coche gire suavemente con el
centro instantaneo de la linea de extensién del eje trasero como centro del circulo al girar.
Ademas, cuando el angulo de giro de la rueda interior es mayor, la resistencia también es
mayor. La diferencia de resistencia puede hacer que el coche se incline hacia el lado con

mayor resistencia, lo que facilita la direccion.

4.7 Angulo de empuje

El angulo de empuje se define como el angulo formado por la bisectriz (linea de empuje)
del angulo total de convergencia de las ruedas traseras y la linea central geométrica.
Generalmente se especifica que el valor es positivo cuando la linea de empuje esta hacia
la izquierda y negativo cuando la linea de empuje esta hacia la derecha. Si el angulo de
empuje no es cero, el vehiculo tiene tendencia al movimiento lateral. Si se produce esta

situacion, se debe ajustar la convergencia de las ruedas traseras.
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4.8 Angulo de direccidn maximo

El angulo de direccién maximo de un automovil se refiere al angulo formado entre la linea

central de las ruedas delanteras cuando no se gira y las ruedas delanteras girando hacia el

extremo izquierdo o derecho.

4.9 Diferencia de distancia entre ejes

La diferencia de distancia entre ejes se refiere al angulo entre la linea que une los centros
de las dos ruedas delanteras y la linea que une los centros de las dos ruedas traseras
(también conocida como desviacion de la distancia entre ejes). Cuando la distancia entre
la rueda derecha y la rueda izquierda es mayor, este estado define la diferencia de
distancia entre ejes como un valor positivo. Por el contrario, cuando la distancia entre la
rueda derecha y la rueda izquierda es menor, este estado define la diferencia de distancia
entre ejes como un valor negativo. Si los anchos de via de las ruedas delanteras y traseras
del automdvil ya se conocen en las especificaciones del automdvil, la diferencia de
distancia entre ejes se puede expresar en valores angulares, como se muestra en la

siguiente figura.

4.10 Diferencia de ancho de via

La diferencia de ancho de via se refiere al angulo formado por la linea que conecta la
rueda delantera izquierda y el punto de contacto con el suelo, y la linea que conecta la
rueda trasera izquierda y el punto de contacto con el suelo (también conocida como

desviacion del ancho de via de la rueda). a7
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Cuando la distancia entre las lineas centrales de las dos ruedas traseras es mayor que la

distancia entre las lineas centrales de las dos ruedas delanteras, este estado define la
diferencia de ancho de via como un valor positivo. Por el contrario, es un valor negativo. Si
ya se conoce la distancia entre ejes izquierda y derecha del automovil, la diferencia de

ancho de via se puede expresar en valores angulares, como se muestra en la figura

— -—

siguiente.

4.11 Desplazamiento lateral izquierdo (derecho) (angulo)

El desplazamiento relativo entre la rueda trasera izquierda (derecha) y la rueda delantera
izquierda (derecha) en la direccion lateral del automovil es el desplazamiento lateral en el
lado izquierdo (derecho). Cuando la rueda trasera izquierda (derecha) esta mas inclinada
hacia afuera que la rueda delantera izquierda (derecha), el desplazamiento lateral
izquierdo (derecho) es positivo; de lo contrario, es negativo. El angulo entre la linea que
conecta el centro de las ruedas delantera y trasera izquierda (derecha) y la linea de
empuje es el angulo de desplazamiento lateral izquierdo (derecho).

4.12 Desplazamiento del eje (angulo)
El desplazamiento del eje se refiere al desplazamiento relativo de los ejes delantero y

trasero en la direccién lateral de un automovil. Cuando el eje trasero esta desplazado
hacia la derecha en comparacion con el eje delantero, el desplazamiento del eje es un
valor positivo; de lo contrario, es un valor negativo. El angulo formado entre la bisectriz del
angulo de diferencia del ancho de via y la linea de empuje se conoce como angulo de

desplazamiento del eje. f
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4.13 Retardo (angulo)

El desfase relativo en la direccidn longitudinal de un automdvil entre las dos ruedas del
mismo eje se denomina "retardo". Cuando la rueda derecha del eje delantero (trasero)
esta detras de la rueda izquierda, el retraso delantero (trasero) es un valor positivo; de lo
contrario, es un valor negativo. El angulo entre la linea central que une las dos ruedas
delanteras (traseras) y la linea perpendicular a la linea central geométrica longitudinal del
automovil se denomina angulo de retraso delantero (trasero).

4.14 Angulo incluido

El angulo Y entre el eje del pivote y el eje de la rueda se denomina angulo incluido, cuyo

valor es la suma de la inclinacion del pivote o y la inclinacion de la rueda B, como se

muestra en la siguiente figura.

4.15 Alineacion de ruedas
La mitad de la diferencia entre la convergencia izquierda y la convergencia derecha de
la rueda delantera.

4.16 Valor simétrico
Las dimensiones geométricas de un vehiculo suelen ser simétricas y se utilizan para
determinar de forma preliminar si el vehiculo ha estado involucrado en un accidente y el

estado del chasis, ayudando en la alineacion de las cuatro ruedas.
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Garantia

ESTA GARANTIA ESTA EXPRESAMENTE LIMITADA A LAS PERSONAS QUE COMPREN PRODUCTOS
SMARTSAFE CON FINES DE REVENTA O USO EN EL CURSO ORDINARIO DEL NEGOCIO DEL COMPRADOR.
El producto electrénico SMARTSAFE tiene garantia contra defectos de materiales y mano de obra durante
un afo a partir de la fecha de entrega al usuario. Esta garantia no cubre ninguna pieza que haya sido
maltratada, alterada, utilizada para un fin distinto al previsto o utilizada de manera incompatible con las
instrucciones de uso. El Unico recurso para cualquier medidor automotriz que presente defectos es la
reparacion o el reemplazo, y SMARTSAFE no sera responsable de ningun dafio consecuente o incidental. La
determinacion final de los defectos la realizarA SMARTSAFE de acuerdo con los procedimientos
establecidos por SMARTSAFE. Ningun agente, empleado o representante de SMARTSAFE tiene autoridad
para vincular a SMARTSAFE a ninguna afirmacion, representacion o garantia relacionada con los medidores

automotrices SMARTSAFE, excepto como se indica en este documento.

Descargo de responsabilidad
La garantia anterior reemplaza cualquier otra garantia, expresa o implicita, incluida cualquier garantia de

comerciabilidad o idoneidad para un proposito particular.

Orden de compra
Las piezas reemplazables y opcionales se pueden solicitar directamente a su distribuidor autorizado de

SMARTSAFE. Su pedido debe incluir la siguiente informacion:
« Cantidad del pedido

« NUmero de pieza

« Nombre de la pieza

Centro de atencioén al cliente
Si tiene algiin problema durante el funcionamiento, llame al +86-0755-89589810. Si necesita reparar el

dispositivo, devuélvalo a SmartSafe y adjunte la tarjeta de garantia, el certificado de calificacién del
producto, la factura de compra y la descripcién del problema. SmartSafe realizara el mantenimiento y la
reparacion del dispositivo de forma gratuita cuando se encuentre dentro del periodo de garantia. Si esta
fuera de garantia, SmartSafe cobrard el costo de la reparacion y el flete de devolucion. Direccién de
SmartSafe: 3310, edificio 11, Tian'an Cloud Park, calle Bantian, distrito Longgang, Shenzhen, Guangdong,

China Sitio web de SmartSafe: http://www.newsmartsafe.com
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Declaracion:

SMARTSAFE se reserva el derecho de realizar cualquier cambio en los disefnos y especificaciones del
producto sin previo aviso. El objeto real puede diferir un poco de las descripciones del manual en cuanto
a apariencia fisica, color y configuracion. Hemos hecho todo lo posible para que las descripciones e
ilustraciones del manual sean lo mas precisas posible, y los defectos son inevitables. Si tiene alguna
pregunta, comuniquese con el distribuidor local o el centro de servicio posventa de SMARTSAFE.

SMARTSAFE no asume ninguna responsabilidad derivada de malentendidos.
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